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Laser

Pomticky :
A) Méreni:Laserovy skener Callidus 1.1, stativ, prenosny
pocitac, propojovaci kabel, prodluzovacka

B) Zpracovani: software 3D-Extraktor , software Geomagic
Studio, software point cloud manager

Lokalita: chodba FSV CVUT Praha
Ukol:

Seznamte se s metodou 3D laserového skenovani, naskenujte objekt
zadany vyucujicim a vytvorte jeho 3D model.

Teoreticky uvod:

Skenovaci systém je produktem firmy Callidus . Systém pocita souradnice
polarni metodou . Vysledna presnost se pohybuje od 5 mm ( zaméry do 32
merua ) do 10 cm ( zamery kolem 100 m ). Max1maln1 rozllsenl je ve

vertikdlnim smé&ru 0,25° a v horizontdlnim sméru 1/100°

Pracovni postup:
1) skenovani

Skenovani bylo provedeno ze dvou stanovisek vzdalenych cca 5 m.
Parametry_skenovani ale zlstaly na obou_stanoviskach stejné ( rastrovy
krok 0,2¥ v obou smérech,maximélni z&méra 20 m ). Namérend data byla
uloZena na USB Flash Disk.

2) laboratorni zpracovani

Byl proveden import mérenych dat do programu 3D-Extractor a jejich
nasledny export ve formatu asc. V programu Point Cloud Manager byla
vytvofena trojuhelnikova sit.

Body byly automaticky spojeny v programu Geomagic Studio 8 a upraveny
dle pozadovaného zadéani.

Zaveér:
Z naskenovanych bodd byl vytvoren 3D model , jako podklad rezu
poslouzily body skupiny 5.

Seznam ptriloh: 1)3D model
2)Rezy

V Praze dne 20.5.2008:
Martin Setnicka
Michal Satava
Pavla Smejkalova
Zden&k Svec
Jakub Zlabek



Priloha ¢.1 - 3D model

Piiloha ¢.2 - Rezy




