Otézky ke zkousce z Fotogrammetrie 10
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Definovani fotogrammetrie, jeji vyznam a vztah k DPZ

Stereoskopické vidéni a jeho zkousky

Fotograficky material, druhy, pouZiti, charakteristiky

Senzitometricka k¥ivka I
Typy snimacich zafizeni, nosice, vyhody a pouZiti

Stfedové promitani, optické zobrazeni

Aberace (optické vady)

Konstrukce a typy objektivi

Distorze a jeji kompenzace

. Soufadnicové soustavy

. Transformace soufadnic (pfimy a nepfimy zp) I
. Matice prostorové rotace I
. Fotogrammetrické Fady pro x I
. Fotogrammetrické Fady proy T
. Prvky vnitini orientace (PVO)

. PFesnost a postup ureni PVO

. Ur€eni prvkd vnitfni orientace bez vyrovnani (ze 3 bodd) I
. Podminkové rovnice pro Gruberovu metodu uréeni PVO LI
. Podminkové rovnice pro Hugershoffovu metodu uréeni PVO 11l
. Podminkové rovnice pro Baeschlinovu metodu uréeni PVO

.DLT 1
. Kalibrace digitalnich komor, typy, postupy, dlivod I
. Pozemni fotogrammetrie, rozdéleni

. Jednosnimkova metoda, typy, pouZiti I
. Svételné fezy, Casova zakladna

. (Pozemni) stereofotogrammetrie, zakladna, pfesnost I
. (Minimalni a maximalni) volba zékladny Il
. Méfické a nemérické komory, rozdéleni (letecké, pozemni), charakteristika

. Klasicke fotogrammetrické komory

. Réseau komory I
. Digitalni komory pozemni a letecké komory

. Letecké komory, typy, pouZiti, dopliujici zafizeni

. Kompenzace pohybu komory, diivod, typy

. Priisekova metoda, historické vyuziti, dnesni postupy 11l
. Normalni pfipad stereofotogrammetrie, pfesnost, vzorce, odvozeni Il
. StoCeny pfipad stereofotogrammetrie, pfesnost, vzorce, odvozeni

. Vliv nestejnych konstant komor pfi vyhodnoceni

. Teorie chyb pozemni fotogrammetrie

. Justaz komor (druhy, jak se provadéji) i
. PouZiti komor pro pozemni fotogrammetrii

. Pristroje pro vyhodnoceni snimk(l pozemni fotogrammetrie, dosahovana presnost

. Pristroje pro analytické vyhodnoceni (komparatory), vzorce, presnost

. Obecné moznosti, typy a postupy vyhodnoceni obsahu snimkd

. Pozemni fotogrammetrie, postupy vyhodnoceni a vyuZziti

. Zaméreni rovinnych objekt, vliv hloubkového ¢lenéni

. Fotogrammetrické ur€ovani deformaci I
. Letecka fotogrammetrie, rozdéleni

. Jednosnimkové metody letecké fotogrammetrie

. Projektivni transformace (2D-2D), FeSeni T
. Vliv vyskovych rozdild terénu I
. Hloubkové celnitost I
. Prekresleni snimk, druhy, zplisoby, pfekreslovace

. Fotoplan, fotomozaika, vyuZiti, tvorba (Gloha 3- v pdfku) I



Odvozeni presnosti my (co to je, (z normalniho pripadu-treba)) I
Spocist meritkove cislo snimku (zadano vy, f, b, mp) I
Vypocet meritka, kdyz zname y=3500m, f=150 mm, b=150 m

Vypocitat méfitko h=3500m f=150mm

Vypocet presnosti zakladny, spocist pfesnost kdyZ zname vy, b, f, dp I
Vypocet paralaxy na negativu, kdyz zname x"a x”* (numericky si to nepamatuju) T

Odvodit presnost ftg

Spocist vliv hloubkového ¢lenéni (zadano r", delta r’”, mf, f) I
vzdalenost (y), konst.komory f, pfesnost 2 cm, rozmér snimku 13x18 cm

priklad na dpi I

distorze objektivu, I

typy fotokomor, zakladni rovnice, stredove promitani, jednosnimkova ftg

USTNI

Odstranéni smazu, senzitometricka kfivka, pozemni ftg, pfesnost atd.

rozdil mezi prusekovou a stereofotogrammetrii, distorze - co to je?

ccd detektory a senzory - co to je a hlavne jak to funguje?

- nejcasteji rozdil mezi stereo a prusekovou,fotoplan,letecky mericky komory
hlavne si zjistite kolik dela chyba v 1 vterine(oboje grad i stupnova ) na
vzdalenost 1km

PRIKLADY:
1. paralaxa
£=99.99 [mm]
X'=-5.34; X’ =23.13; p=?
72’=13.33; 2’=15.74; q=?
2. radialni posun
?y=10cm, f=10cm, y=30m, mf=50; 13x18snimek, ?r**=?

1. paralaxa
f=10.00 [mm]
X'=20.38; x’’ =13.18; p=?
72’=-1.33; 2’=5.74; g=?

2. rozliSeni skenovaného fotoplanu
bohuZel nevim zadani

f=200mm
y=20m
mp=0,01
b= 1/10 stredni vzdalenosti (takze y)
dosazeni do vzorecku
2

dy= ((y )/ (b*f) ) * mp



