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elipsoid zploštělý
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elipsoid protáhlý
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hyperboloid jednodílný
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hyperboloid dvoudílný
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válcová plocha


[image: image10.wmf](

)

1

2

2

2

2

=

-

+

b

ky

z

a

x

 
válcová plocha eliptická
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válcová plocha hyperbolická
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Goniometrické vztahy
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Základní integrály
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Racionální funkce: 
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Iracionální funkce: 
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Goniometrické funkce: 
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Aplikace:
Délka grafu: 
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Statické momenty: 
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Momenty setrvačnosti: 
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Souřadnice:
Cylindrické: 
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Sférické: 
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